Parametry przetwornikOw cyfrowo-analogowych

Parametry wejScia Parametry wyjScia

* Rozdzielczos¢ (liczba bitow) * Napicciowe czy pradowe
* Rodzaj kodu * Zakresy

* Poziomy logiczne * Polaryzacja

* Format danych (szeregowy,
rOwnolegty...)
Parametry dynamiczne
Dokladnos$¢ przetwarzania * Czas ustalania

* Biedy * Czestotliwos¢ maksymalna
* Niestabilnosci termiczne

Parametry zrédla odniesienia Zasilanie



Btedy przetwarzania C/A
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Btedy przetwarzania C/A
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Btad nieliniowosci catkowe; Blad nieliniowosci rézniczkowe;



Btedy przetwarzania C/A
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Charakterystyka przetwornikOw z mniejszym 1 wigkszym biedem nieliniwosci
rozniczkowej. W drugim przypadku doszto juz do zaburzenia monotonicznosci
przetwornika, co w wielu zastosowaniach moze by¢ nie do przyjecia.



Parametry dynamiczne przetwornika C/A

Podstawowym parametrem

dynamicznym przetwornika jest | ~~

czas ustalania sie wartosci ‘

Dopuszczainy zokrés
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Istotna bywa réwniez maksymalna pr¢dkos¢ zmian napigcia

wyjsciowego S .



