Parametry przetwornikow analogowo-cytrowych

Podstawowe parametry przetwornikOw wplywajace
na ich doktadnos¢ 1 szybkos¢ przetwarzania
(statyczne 1 dynamiczne):

* Rozdzielczos¢ (determinuje btad kwantyzacji)

* Btedy analogowe (nieliniowosci, przesunigcia 1 wzmocnienia)
* Czas przetwarzania

* Czestotliwos¢ przetwarzania

* Wspotczynniki cieplne

* Wspotczynniki ttumienia wpltywu zmian zasilania



Biad dyskretyzacyi (kwantyzacji)
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Biedy nielintowosci
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Biedy nielintowosci
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Charakterystyka ..
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B1ad wzmocnienia (skalowania)



Biad dynamiczny
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Jezeli podczas przetwarzania
zmienia si¢ wartoS¢ sygnatu
wejsciowego, to podczas
przetwarzania przez przetworniki
reagujace na wartos¢ chwilowa
sygnatu powstaje blad dynamiczny,
bedacy funkcja szybkosci

zmian przebiegu wejSclowego

1 czasu przetwarzania.



Biad dynamiczny
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Czestotiiwosc sygnatu sinosoidalnego f [Hz]

Zaleznos$¢ maksymalnego
czasu przetwarzania,

przy ktorym btad dynamiczny
nie przekracza 1 LSB od
czestotliwoscl wejsciowego
sygnatu sinusoidalnego.



Inne parametry

Parametry wejscia 1 wyjscia:

* Zakres 1 polaryzacja napie¢ wejsciowych

* Impedancja wejsciowa

* Przecigzalnos¢ wejscia (maksymalne dopuszczalne napiecie)
* Kod 1 poziomy logiczne sygnatu wyjsSciowego

* Obcigzalnos¢ wyjscia

Pozostate parametry:

* Rodzaj zasilania, pobOor mocy
* Zakres temperatury pracy

* Inne wymagania klimatyczne



Biad aliasingu
Btad aliasingu

Aliasing in the Time Domain
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Minimalna cze¢stotliwos¢ przetwarzania powinna by¢ dwa razy wigksza
od maksymalnej czestotliwosci harmonicznych obecnych w sygnale

wejsciowym.



Biad aliasingu
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By unikna¢ aliasingu
konieczne jest stosowanie
wejsciowych filtrow
dolnoprzepustowych.

Zadanie moze by¢
bardzo ulatwione gdy
zastosujemy zwigkszona
czestotliwosé
przetwarzania
(oversampling).



